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¥ Justering av andlagena (om det behdvs)

Andlagena har vid fabriken forinstillts for 70° ost till 70° vast. Om en mindre asimutvinkel énskas, kan
andlagena justeras enligt féljande:

1. Kor motorn till 0° med hjalp av den manuella knappen. (Fér instruktioner, se nedan under "Den
manuella knappen”.)

2. 8kruva loss motoraxeln som sitter pa motorn.

3. Lossa skruvarna som sitter i sparen fér &ndlégena (8st och vast). Lossa dock inte skruvarna helt, d& de
annars kan falla ned i motorhuvudet. - .

4. Justera instaliningen fér &ndlégena till dnskad vinkel (20~70°f6r &st eller vast).

5. Dra &t skruvarna igen.

6. Montera samman motoraxeln och motorhuvudet. Vrid motorn at st eller vast med hjdlp av den

manuella knappen pa motorn eller genom mottagaren for att kontrollera att de fysiska &ndlégena ar
korrekt installda.

+

West Limit Slider East Limit Slider

¢ Montering av motorenheten

1. Montera samman motorn, motoraxeln och fastvinkeln samt de évriga delarna enligt bilderna.
Kontrollera att motorhuvudet verkligen befinner sig i exakt vertikalt l&ge pa motoraxeln innan
motorenheten installeras. : _ :

3. Montera fast motorn pa mastroret

¥¢ Justering av motorns och antennens vinkel

1. Traditionell Installation: :

1. Rikta exakt mot sdder.
Montera fast parabolen pa motorn. Kontrollera att den sitter centrerad pa motoraxeln. Vrid
antennen fillsammans med motorn mot det exakta stderlaget. Detta kan du finna med hjélp av
t ex en kompass. .

2. Justera motorns elevationsvinkel. (A}
Justera motorns vinkel med hjslp av latitud- eller elevationsskalan pé respektive sida av
motorns fastvinkel till det vérde som motsvarar ditt geografiska lage. Las av vérdet pa den
medféljande kartan. Drag inte at skruvarna for hart. Denna instélining skall senare finjusteras
mot en satellitsignal.

3. Justera antennens vinkel. (B)
® Montera antennen pa motorn. Det &r mycket viktigt att motoraxelns indikeringsstreck sitter
mitt i antennens fastklammer samt att fastklammern ar symmetriskt atdragen.
® Justera antennens héjdvinkel utifrén skalan pa antennen. Anvénd den medftljande kartan
for att ta reda pa vilket gradtal du skall stélla in pa.

4. Vrid antennen at ést och vast med hjalp av- den manuella knappen pa undersidan av motorn
eller genom mottagaren for att kontrollera om det gér att ta emot en stark signal. Om signalen
inte &r tillrackligt stark, méaste antennens rikining och elevationsvinkel justeras for basta -
mottagning. '
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Y< Anslutning av kablarna
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e Anslut koaxialkablar till motorn enligt bilden ovan (RG-6/U rekommenderas). Indikatorn pa undersidan
av motorn lyser gront nar den tar emot strémspénning fran mottagaren. .

v¢ Den manuella knappen
Kér motorn at 6st eller vast med hjalp av den manuella knappen pa motorns undersida.
Vast: Tryck en gang och héll knappen nedtryckt. .
2. Ost: Tryck tvA ganger inom en halv sekund och hall sedan knappen nedtryckt.
3. Fininstélining av vast: Tryck en gang och sldpp den genast for att flytta ett steg at 6st.
4

=

. Fininstallning av 6st: Tryck tva ganger pa knappen och slépp den genast for att fiytta ett steg at 6st.

% Indikatorn

The LED on the bottom of the Motor can show the following information

Farg Status - |Indikation
- Gron . Pa Aktivt Iage; beredskapsléage
Orange Blinkande |Mottagning av kommandon fran DiISEqC 1.2 mottagare/
1 aterstiliningslége '
Orange Pa Felmeddelande: Nuvarande andlage/ &ndldgena nadda

% Aterstillning till fabriksinstiliningarna
1. Kontrollera att mottagaren &r paslagen och att indikatorn pd motorn lyser.
2. Kér motorn till 0° med hjélp av den manuella knappen. :

- 3. Tryck i tva sekunder pa aterstaliningsknappen intill indikatorn med hjélp ‘av en tunn pinne. Indikatorn
blinkar forst med orange farg och nér den lyser gront &r aterstaliningsproceduren slutférd. Den
forinstallda satellittabellen (se den. engelska bruksanvisningen) kommer darmed att vara
aterinstallerad och den nuvarande positionen kommer att vara instélid pa 0°. Bryt strommen till

| motorn innan du anvénder den efter aterstéliningsproceduren.

% Goto-X-funktion

Denna funktion kan endast anvéndas om du har en mottagare med goto-x-funktion. Fér mer
information, se den engelska bruksanvisningen.




v Felsokning

Problem

. Orsak och étgiird

Den manuella knappen fungerar
inte :

1. Kontrollera att mottagaren &r paslagen och att mdlkatom jor:!
motorns undersida lyser.
2. Kontrollera alla enheter, kablar, kontakter etc mellan mottagaren

och motorn.
Den manuella knappen kan endast Tryck tva ginger inom en halv sekund p& den manuella knappen for
kora motorn at vést att kora motorn i dstlig riktning.

Motorn fungerar inte

1. Kontrollera att alla kablar &r anstutna p4 ritt sitt och att
indikatorn p& motorns undersida lyser.

2. Kontrollera att motorn inte blockeras av mottagarens
instéllningar for dndligena. Forsok att anvinda den manuella
knappen, vilken endast begrénsas av motorns fysiska ndlégen.

3. Kontrollera att mottagaren stoder DiSEqC 1.2 och att DiSEqC
1.2-systemet har aktiverats.

Motorn stannar vid vissa
positioner och ror sig sedan inte

1. Nollstall mottagarens instéllningar for andligena och kor
motorn igen.
2. Kontrollera om motorn stannar pé grund av stoppskruvarna i
motorns spir for &ndligena.
3. Kontrollera att motorn eller antennen inte kolliderar med
négonting.
Motorn kan vara trasig. Kontakta din aterforséljare.

Motorn gér ojamnt

1. Kontrollera att antennen inte &r for stor eller for tung. Den
maximala storleken dr 1,2 m och maximala vikten 9 kg.

2. Kontrollera att kablarna &r av god kvalitet och inte &r skadade.
Kabel av typen RG-6/U rekommenderas.

3. Kontrollera om mottagarens utgiende strémspénning 4r mindre
4n 350mA.

Motorn gér omvixlande fort och
langsamt.

Motorns hastighet regleras av mottagarens utgdende strémspénning

(13 /18V).
(Vertikal=13V=langsam, horisontell=18V=snabb.)

Motorn rr sig inte, men klickande
ljud kan horas frén insidan av
motorn. '

1. Kontrollera att antennen inte r for stor. Den maximala
storleken 4r 1,2 m och maximala vikten 9 kg.
2. Motorn kan vara trasig. Kontakta din aterforsiljare.

Y% Tabell for Iatitﬁd, elevations- och deklinationsvinkel

Latituden for Elevationsvin Deklinationsvi
din ort kel nkel

0 90 0.000
1 89 0.178
2 88 0.355
3 87 0.533
4 86 0.710
5 85 0.887
6 84 1.063
7 83 1.239
8 82 1.415
-9 81 1.589
10 80 1.763
11 79 1.936
12 78 2.108
13 77 2.279

14 76 2449
15 75 2.618
16 74 2.786
17 73 2,952
18 72 3.117
19 71 3.280
20 70 3.442
21 69 3.603
22 68 3.761
23 67 3.918
24 66 4.073
25 65 4,226
26 64 4.377
27 .63 4.526
28 62 4.674
29 61 4.819
30 60 4.961
31 59 5.102
32 58, 5.241
33 57 5.377

Latituden f6r | Elevationsvin | Deklinationsvin
din ort kel kel

34 56 5.510
35 55 5.641
36 54 5.770
37 53 5.897
38 52 5.966
39 51 6.142
40 50 6.260
41 49 6.376
42 48 6.489
43 47 6.600
44 46 6.708
45 45 6.813
46 44 6.799
47 43 7.015
48 42 7.112
49 4 7.205
50 40 7.29¢
51 39 7.0
52 38 740
53 37 ~ 7.55¢
54 36 7.632
56 34 7.782
58 32 - 7.792
60 30 8.047 .
62 28 8.162
64 26 8.265
66 24 8.357

.68 22 8.437
70 20 8.505
72 18 8.562
74 16 8.608
76 14 8.643
78 12 8.666
80 10 8.678
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DAY Teknlska spec1f1kat10ner

. DiSEqC 1.2

: DiSEqC 1.2-mottagare

: Hogst 120 cm, max 9 kg.

| Protokoll
* Kompatibel mottagare

-Antennstorlek

Hastighet
Asimutvinkel
Elevationsvinkel
Antennaxel
Magtrorets diameter
m‘gangsmvé .
Utgangsniva

* Stromforbrukning -

Satellitpositioner
Goto-X-Position-Funktion
Omiberakningsfunktion
Goto-X-Funktion

Manuell knapp

Indikator

Grénsskydd
Sensor

Vikt -
Matt

1.9°/ sek (vid 13V); 2.5°/ sek (vid 18V) -

1 75°6st ~ 75°vist (max 150°.) Justerbar.
1 10~75° :

: ©42x170L mm

¢ 0 35~65 mm

13/18Vde A
13/ 18Vdc (beroende pa ingangsnivan)

. 50 mA (beredskapsldge) / 200mA (norinal) / 350mA

(max.)
60 positioner

. Ja (gl till 0°)

v Ja
. Ja

. Ja (Ost /vist)

. Ja (tva farger)
1. Justerbara fysiska dndldgen
2. Mottagarens instéllniﬁgar for andlagen
3. Nuvarande éndlige

: Halleffektsensor

: 3.1 kg (netto) / 3.5 kg (brutto)
345 x 168 x 110 mm3 (brutto)

DlSEqCTM ar EUTELSATSs varumérke

v INBYGGD SAT.‘TABELL

Nr. |- Satellit Positiori No. Satellite Position
1__{Hot Bird 13°0 14 _|Hispasat 30°V
2 |Astra 19.2°0 15. |Telstar 11 375°V
3 |Eutelsat W2 16° 0 16 |Kopernicus 23.5°0
4 ‘|Butelsat W1 10° 0 17 |Arabsat2A /3A 26° O
5 |Eutelsat W3 7°0 18 |Astra2 28.2°0

" 6 |sirius 2/3 5°0 19 |BuroBird 28.5° 0
7 |Thor 2/3 0.8°V 20 |Arabsat 2B 30.5° 0
8 |Intelsat 707 _ 1°V 21 |Turksat IB 31.3°0
9 [Telecom 2C 5°V 22 |Turksat 1C 42° 0

10 |Telecom 2D 8%V 23 |Intelsat 601° 34.5°V
11 |Intelsat 705 18°V 24 |Pas 3R 43°V
12 |NSS 803 21.5°V 25 |Amos 4°v
13 |Intelsat 605 27.5°V 26 |Nilesat 7°V
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